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Mit AMI-Nr. und Revisionsindex markiert ! | ajoemeinto DIN 50 2768.mk | Toleranzen fuer Lochabstaende und Lochabstandsmasse zum (Koordinaten-)
XXXX zeigt dlie Position fuer die Markierstelle. 56%5;?%7,%%%8750/5 ggacﬁiﬁf Nullpunkt ohne Toleranzangaben: - Passbohrungen: 4002
Fehit XXXX, dann Posifion beliebig. S @ Gewindle und Bohrungen bis 25,3: 10,1
- j A
Oberflaechen ohne weitere Angaben: Gewicht: ca. 27.30 kg Uoer 93,5407
Bohrungen \/ Rz63 j [ \; I ] EST Elektronische Schraub- +
9 A Steuerungstechnologie GmbH & Co. KG
Technische Daten - technical data Passbohrungen \/ Rzl6 Kreidestr. 5 | 73432 Aalen-Ebnat | Germany
Kanten 0 Werksfoff Benennung

Drehmoment torque Nm 100 - 1000 DINISO 13715 |i; ESX480/WRX800WX4

. Drehzahl max. speed max. 1/min |127 —r/_ e A DX4 _]
Schliisselkopf muss separat bestellt werden / " sencerer_ ODX460-1000

Gewicht weight kg 27,3 Oberflaechenschutz
Socket adapter has to be ordered separately _ uspvng |"Fore
Federkraft spring pressure N 24 -72 70082518 962 [94.08.2016 | BaBler Massstab | Zeichnungsnummer Rev.Nr.| Format
Federweg springtravel  |mm |60 sougpe | 9 |24.08.2016 | BoBler 12 /0082518 00 | Al
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