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Mit AMI-NI. und Revisionsindex markiert! | ajoemeintoleranzen DIN 50 2768-mi | Toleranzen fuer Lochabstaende und Lochabstandsmasse zum Koordinater)

XXXX zejgt dlie Position fuer die Markierstelle. | schutverment 50 16016 beachten | NVIpunkt ohne Toleranzangaben:  Passbohrungen:
Fehlt XXXX, dann Posifion beliebig.

Oberflaechen ohne weifere Angaben:

Gewicht: ca. 0.70 kg

1O

Gewindle und Bohrungen bis 5,5: 20,1

2002
vber 25,5: 20,2

Bohrungen \/ Rz63 EST Elektronische Schraub- +
A Steuerungstechnologie GmbH & Co. KG
Passbohrungen \/ Rz1é Kreidestr. 5 | 73432 Aalen-Ebnat | Germany
Technische Daten - technical data canien o, | Wersior T
Drehmoment torque Nm [0,75-3 DINISO 13715 | 05 HSXK] OOSW\/] 4
Drehzahl max. speed max. 1/min (1163 —r/_ _gehaertet
Gewich iah K Oberflaechenschutz:
ewicht weight g 0,70 Ursprung P
Federkraft spring pressure [N XX - XX 70141260 gez1(02.03.2020 | Joas Masssiab| Zeichnungsnummer Rev.Nr| Formaf
I 70141260
Federweg spring travel mm XX Bavgruppe gep-109.09.2021 |8. Joos OO A2
1 2 7 8 Zustand: Freigegeben Plotdatum: 09.09.2021 VoA 9
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